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Аннотация. Трудность проектирования трала обуславливается тем, что его характеристики должны не только 
учитывать особенности распределения и поведения объекта лова, но и соответствовать тяге лебедок и трауле-
ра. Для этого проектировщик должен как можно более точно рассчитать сопротивление траловой системы, 
которое складывается из сопротивления канатно-сетной части, деталей оснастки, траловых досок, ваеров и пр. 
Цель настоящей работы – определить сопротивление траловых мешков для разноглубинного трала 18/95 м  
с различным поворотом ромбовидной дели: Т0, Т90, где Т0 – стандартное положение ячеи, Т90 – ячея, повер-
нутая на 90°. Были проведены эксперименты в гидроканале ООО «Фишеринг Сервис». Модель тралового 
мешка, закрепленная на обруче, который обеспечивает раскрытие с заданной посадкой ux, располагалась в ис-
следовательском и экспериментальном секторе, а навстречу ей двигался поток воды. Скорость потока уста-
навливалась в диапазоне от 1,2 до 2,5 м/с. Как только скорость потока становилась постоянной и траловый 
мешок принимал правильную форму, с помощью тензодатчиков определялось сопротивление модели. Экспе-
рименты в гидроканале включали в себя визуальное наблюдение за раскрытием ячей и изменением формы 
мешка и получение экспериментальных данных для определения гидродинамического коэффициента сопро-
тивления для каждого тралового мешка. Полученные данные показали, что при повороте дели на 90° ячеи 
раскрыты больше, чем в стандартном положении, и за счет этого гидродинамический коэффициент сопротив-
ления у тралового мешка с ячеей Т90 меньше, чем у мешка с ячеей с Т0. 
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 Т
90 Таким образом, при разных диаметрах обруча  

и различной скорости траления модель с делью Т90 
имеет меньший гидродинамический коэффициент 
сопротивления, чем модель Т0 (см. рис. 9, 10). 

Следует отметить, что фото и видеоматериалы 
для определения точных параметров формы ячеи 
непригодны, т. к. неизвестный радиус кривизны 
поверхности ТМ искажает ее фактический размер 
на снимке.  

 
Заключение 
В статье представлен алгоритм расчета гидродина- 

мического коэффициента сопротивления тралового 
мешка с делью Т0, Т90. По результатам проведен-
ных экспериментов можно утверждать, что кон-
струкция тралового мешка оказывает существенное 
влияние на форму ячеи, а с увеличением скорости 
траления и диаметра обруча увеличивается и гидро-
динамический коэффициент сопротивления. 

При сравнении моделей с различной ориента-
цией ячеи было доказано, что при повороте дели на 
90° ячея остается открытой, в связи с чем гидроди-
намический коэффициент сопротивления тралово-
го мешка уменьшается. 
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