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Аннотация. Рассматривается вариант модернизации системы сопряжения радиолокационного комплекса 

5Н87М1 с командным пунктом и средствами автоматизированных систем управления путем организации пе-

редачи радиолокационной информации по беспроводному радиоканалу связи. Предлагается способ совершен-

ствования системы сопряжения радиолокационного комплекса 5Н87М1 с командным пунктом и средствами 

автоматизированных систем управления путем замены устройства преобразования сигнала «УПС-ВТЧ» на 

радиомодем «МОСТ». Отмечено, что устройство преобразования сигнала (модем) «УПС-ВТЧ», входящее  

в состав радиолокационного комплекса 5Н87М1, используется для передачи цифровых сигналов данных по 

некоммутируемым каналам тональной частоты, обеспечивая обмен с оконченным оборудованием данных на 

скоростях передачи 600, 1 200, 2 400, 4 800, 7 200, 9 600 бит/с в синхронном и асинхронном режимах. Сделаны 

выводы о необходимости дальнейших исследований в области применения беспроводных технологий в целях 

создания современных опытных образцов военной техники. 
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Введение 
В настоящее время универсальная мобильность 

с помощью беспроводных технологий приобрела 
широкое значение, внеся революционные измене-
ния во все сферы жизнедеятельности человечества. 
Простота установки, удобство в эксплуатации  
и относительно низкая цена беспроводного обору-
дования позволяет с минимальными затратами 
времени и денежных средств решать сложнейшие 
задачи области разработки новейших образцов 
техники, повышая экономическую эффективность 
разработок. Рассмотрим одну из таких разработок 
на примере радиолокационного комплекса 
5Н87М1 Правдинского завода радиорелейной ап-
паратуры. Радиолокационный комплекс 5Н87М1 
предназначен для обнаружения и измерения трех 
координат (азимута, наклонной дальности и высо-
ты) воздушных судов стратегической и тактиче-
ской авиации, определения угловых пеленгов по-
ставщиков помех, выдачи радиолокационной ин-
формации на рабочие места офицеров боевого 
управления для наведения истребительной авиации 
и целеуказания ракетным комплексам в составе ав-
томатизированных подразделений войск противо-
воздушной обороны.  

 

Материалы исследования 
Взаимодействие радиолокационного комплекса 

5Н87М1 с комплексами средств автоматизации 
ВИП-117М3, 5Н60, 61К6, 91У6, 97Ш6, АСУ 
73Н6М, 5Н37, 73Н6, автоматизированными систе-
мами управления 35К6, 95К6, комплекса средств 
автоматизации 5Н55М и аппаратуры унифициро-
ванного рабочего места оператора типа «ВАЕНГА» 
осуществляется на уровне обмена трассовой ин-
формацией и выполнения полученных с комплек-
сов средств автоматизации, автоматизированных 
систем управления и выносного рабочего места 
оператора распоряжений [1]. 

В качестве средств, обеспечивающих обработку 
трассовой информации в вычислительной системе, 
используется персональная электронно-вычис-
лительная машина вычислительных систем при 
работе под управлением функционального про-
граммного обеспечения.  

Вычислительная система обеспечивает взаимо-
действие с трассовыми комплексами средств авто-
матизации и автоматизированных средств управ-
ления и аппаратурой унифицированного рабочего 
места оператора «ВАЕНГА» с помощью устрой-
ства преобразования сигнала УПС-ВТЧ, с исполь-
зованием последовательного СОМ-порта персо-
нальной электронно-вычислительной машины вы-
числительных систем через стык RS-232 [2]. Объ-
ем и состав принимаемой и передаваемой инфор-
мации определяется протоколами сопряжения  
с соответствующими изделиями. Формирование 
информации для выдачи на сопрягаемые изделия 
осуществляется с помощью функционального про-

граммного обеспечения персональной электронно-
вычислительной машины вычислительных систем. 

Идея разработки состоит в модернизации си-
стемы сопряжения радиолокационного комплекса 
5Н87М1 с командным пунктом и средствами авто-
матизированных систем управления путем органи-
зации передачи радиолокационной информации по 
беспроводному радиоканалу связи.  

Улучшение системы сопряжения радиолокаци-
онного комплекса 5Н87М1 с командным пунктом 
и средствами автоматизированных систем управ-
ления предлагается проводить посредством замены 
устройства преобразования сигнала «УПС-ВТЧ» 
на радиомодем «МОСТ». Устройство преобразова-
ния сигнала (модем) «УПС-ВТЧ», входящее в со-
став радиолокационного комплекса 5Н87М1, со-
гласно руководству по эксплуатации изделия, ис-
пользуется для передачи цифровых сигналов дан-
ных по некоммутируемым каналам тональной ча-
стоты, обеспечивая обмен с оконченным оборудо-
ванием данных на скоростях передачи 600, 1 200,  
2 400, 4 800, 7 200, 9 600 бит/с в синхронном  
и асинхронном режимах.  

Замена устройства преобразования сигнала 
«УПС-ВТЧ» на радиомодем «МОСТ», предназна-
ченный для обмена цифровой информацией по 
радиоканалу в симплексном и (или) полудуплекс-
ном режиме со скоростью до 9 600 бит/с между 
аналогичными радиостанциями, имеющими ту же 
рабочую частоту, разнос каналов и протоколы пе-
редачи информации, в радиолокационном ком-
плексе 5Н87М1, позволит его сопряжение с ко-
мандным пунктом и средствами автоматизирован-
ных систем управления в беспроводном режиме.  

К внешним устройствам радиомодем «МОСТ» 
подключается через стандартный последователь-
ный порт RS232. Кабели питания и антенны под-
ключаются к разъемам на задней панели радиомо-
дема. Металлический корпус обеспечивает высо-
кий уровень защиты от внешних помех. Модули 
приемопередатчика и питания жестко скреплены 
между собой.  

Согласно данным Ижевского радиозавода, в ра-
диостанции (радиомодеме) «МОСТ» имеется ши-
рокий набор сервисных функций, повышающих его 
эксплуатационные характеристики: имеется воз-
можность измерения и выдачи информации об 
уровне входного сигнала, коэффициенте стоячей 
волны по напряжению антенно-фидерного устрой-
ства, напряжении питания, температуре внутри кор-
пуса приемопередатчика и др. [3]. Выбранный при-
емопередатчик имеет возможность подключения  
к цифровому оборудованию системы посредством 
стандартного последовательного порта RS-232. 
Данный преобразователь отличается надежностью, 
простотой использования, компактными размера-
ми и высокой производительностью. Применение 
радиомодема «МОСТ» позволит осуществлять пе-
редачу цифровых сигналов данных со скоростью 
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до 9 600 бит/с по некоммутируемым каналам то-
нальной частоты, сопрягаясь с оборудованием для 
отображения информации на рабочих местах средств 
автоматизированного системного управления. В ка-
честве примера такого средства автоматизированного 
системного управления рассмотрим мобильный вы-
носной индикаторный пост ВИП-117М3.  

Мобильный выносной индикаторный пост 
ВИП-117М3 предназначен для автоматизации про-
цессов сбора, объединения и отображения радио-
локационной информации о воздушной обстановке 
от различных источников и ее выдачи на комплекс 
средств автоматизации вышестоящих командных 
пунктов и автоматизированные системы управле-
ния воздушным движением. Мобильный выносной 
индикаторный пост ВИП-117М3 сопрягается с раз-
личными типами радиолокационных станций,  
в том числе и с радиолокационным комплексом 
5Н87М1, как и с большинством типов комплексов 
средств автоматизации вышестоящих, взаимодей-
ствующих и подчиненных командных пунктов  
и автоматизированными системами управления 
воздушным движением, а также выдает информа-

цию на выносные рабочие места операторов. Мак-
симальная скорость приема радиолокационных 
данных ВИП-117М3 составляет 9 600 бит/с [4]. 

 

Заключение 
Идея применения беспроводных технологий,  

в данном случае радиомодема «МОСТ», позволит 
минимизировать затраты, исключить сложные 
коммутационные соединения, необходимые для 
подключения через устройство преобразования 
сигнала «УПС-ВТЧ», упростить запуск системы  
в эксплуатацию, а также уменьшить время развер-
тывания радиолокационного комплекса – одной из 
основных характеристик при работе [5, 6]. Данный 
пример доказывает, что претворение в жизнь но-
вейших разработок в области информационных  
и телекоммуникационных технологий требует 
принципиально иного подхода к построению си-
стемы связи и обусловливает необходимость про-
ведения специализированными научно-исследо-
вательскими организациями исследований для созда-
ния новейших опытных образцов военной техники 
связи с применением беспроводных технологий. 
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